Typiquement le régulateur absorbe un courant constant. Pour cette raison, on peut l’assimilé à  une source de courant.
Pour un condensateur on sait que : 
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Comme I est constant alors
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 = temps de décharge  ( t0 < t)

Forme simplifiée :
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La diode conduite quand  
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Au cours de la conduction, la tension pic aux bornes de la capacité vaut 
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On sait que 
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  et que 
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Alors 
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Il vient naturellement : 
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Le courant qui circule dans la capacité est maximal pour t=0 

Cela nous permet d’écrire : 
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Cette valeur correspond au courant max qui doit être absorbée par la diode. On parle du paramètre IFSM.

Enfin, on doit choisir une diode capable de tenir la tension maxi inverse. 

On parle de 
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, souvent on néglige la tension de seuil VD.
Exemple :

Concevoir une alimentation disposant des propriétés suivantes :

· Vout =15V, I = 1A 

· Ondulation résiduelle de 1% (ripple)

Il vient immédiatement, 
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Ainsi le signal d’entrée est de la forme : 
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Déterminons les paramètres de la diode.
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