// Définitions des constantes

#define Eclock  24000000              // Fréquence du quartz :24MHz 

// Valeurs à mettre dans le registre BAUD

#define Baud115200 (Eclock/16)/115200

#define Baud57600  (Eclock/16)/57600

#define Baud38400  (Eclock/16)/38400

#define Baud19200  (Eclock/16)/19200

#define Baud9600   (Eclock/16)/9600

#define LF 10


/* retour à la ligne (line feed) */

#define CR 13


/* retour de chariot  (carriage return) */

// Prototypes des fonctions

void sci_initialise(unsigned char baudrate) ;

char ReadyToSend(char portnum);

char putchar(unsigned char scbyte);

void putch(unsigned char ch);

void puts(char *sptr);

void end_here();

void InitPLL();

// Initialise le port série

void sci_initialise(unsigned char baudrate)

{

    SC0BDL = baudrate;  // fixe le rythme de la transmission

    SC0BDH = 0x00;

    SC0CR1 = 0;     
// configure le registre de contrôle SCI0 

    SC0CR2 = 0x0C;  
// active la transmission et la réception – full duplex

}

//---------------------------------------------------------------------------

main(){

 asm("sei");


// désactive les interruptions 

sci_initialise( Baud9600);
// Initialise le port série

asm("cli");


// active les interruptions

}

